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Yiksek Dereceli Primer Santral Sinir Sistemi Timorlerinde Pan-Immiin
Inflamasyon Degerlerinin Prognostik Degeri: Bir Retrospektif Calisma
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Amagc: Bu calismanin amaci, klinigimizde yeni tani konmus yiksek gradeli Primer Santral Sinir
Sistemi Tumoér (PSST) hastalarinda tedavi 6ncesi pan-immun-inflamasyon dederinin (PIV)
prognostik dnemini belirlemektir.

Materyal-Metod: Yeni tani konmus 89 yliksek dereceli PSST hastasinin sonuglari retrospektif olarak
analiz edilmistir. Uygun her hastanin Pan-Iimmiin inflamasyon Degeri (PID), tedavinin ilk gliniinde
elde edilen periferik kan trombosit, monosit (M), noétrofil (N) ve lenfosit sayimi bulgular kullanilarak
hesaplandi: PID=TxMxN+L. Progresyonsuz (PFS) ve genel sagkalim sonuglarina iliskin PID igin
ideal kesim degeri icin ROC analizini kullandik. Primer ve sekonder sonlanim noktalari, PID gruplari
arasindaki OS ve PFS farkliliklari olarak belirlendi. Sagkalim analizleri icin Kaplan-Meier yéntemi
kullanildi.

Bulgular: ROC analizinde, PFS ve OS sonuglariyla dnemli 6lglide etkilesime giren ve hastalar disik
PID (D-PID; N = 45) ve ylksek PID (Y-PID; N = 44) gruplarina ayiran optimal PID esigi 545.5 idi.
Karsilagtirmali sagkalim analizleri, Y-PID grubundaki hastalarin D-PID grubundakilere kiyasla daha
kisa medyan PFS (4,0 vs. 8,0 ay; P =0.797) ve OS (NA vs. 19.0 ay; P =0.215) slrelerine sahip
oldugunu gostermistir.

Sonug: Y-PID 6lcimii ile daha kisa PFS ve OS sonugclari arasinda anlamli bir iliski calismamizda
gosterilemistir. PID, yeni tani konmus PSST hastalarini temelde farkli PFS ve OS sonuglarina sahip
iki gruba bagimsiz olarak ayirabilmistir.

Anahtar Kelimeler: Yiksek Dereceli Primer Santral Sinir Sistemi Timorleri, Pan-immiin
Inflamasyon Dederi

PID degerlerine gore OS Analizi Kaplan Meier
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